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Attivita caratteristiche dell’affaticamento muscoloscheletrico
(MSD)
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Distribuzione delle malattie occupazionali dal 2012 al 2016
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Distribuzione dei casi di MSD per settore nel 2016
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Livello di disabilita associato a malattie occupazionali
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Distribuzione dei giorni di malattia dovuti a
malattie occupazionali nel 2016
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Sviluppo del prototipo di esoscheletro

Esoscheletro arti superiori Esoscheletro arti inferiori

Dipartimento Innovazioni Tecnologiche e Sicurezza degli Impianti Prodotti e insediamenti Antropici




Elementi cinematici per gli arti superiori

Ball Bearing : 3 DoF
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Elementi cinematici per gli arti inferiori

Input pulley

Belt/string

Output pulley

BEES

Brushless DC Motor ! Harmonic Drive Gearbox Human Limb
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Modellazione per lo sviluppo di un sistema miniaturizzato di
sensori elettromiografici e accelerometrici
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Analisi delle forze e delle potenze in gioco

Non-linear
Friction Model
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Sviluppi prototipali
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Esoscheletro.mp4
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Robot teleoperativo

I sistemi cibernetici collaborativi potrebbero essere una straordinaria soluzione per surrogare o assistere i
lavoratori, abbattendo l'esposizione ai pericoli in ambienti ad alto rischio.

INQ\IL
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Sistemi cibernetici collaborativi

I sistemi cibernetici collaborativi potrebbero essere una straordinaria soluzione per surrogare o assistere i
lavoratori, abbattendo l'esposizione ai pericoli in ambienti ad alto rischio.
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Stazione di controllo da remoto. Robot teleoperativo.
Master Slave

Dipartimento Innovazioni Tecnologiche e Sicurezza degli Impianti Prodotti e insediamenti Antropici




Il quadrupede
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QUADRUPEDEassemblato.mp4

Il braccio
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Braccio.mp4
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Mano.mp4

Controllo remoto in realta aumentata

Visualization Virtual Reality \
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Controllo remoto in realta aumentata
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