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Valutazione di ReWalk
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Funzionalita

v' Cammino fisiologico

v' Modularita

v’ Leggerezza

v' Facilita d’uso

v’ Sicurezza

v' Autonomia (in senso esteso)

Specifiche

v’ Design
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Gli attuali dispositivi protesici di mano sono suddivisi in due categorie:

« Mani semplici, molto robuste e relativamente economiche, ma con poche

funzionalita
« Mani complesse, delicate e molto costose, con molte potenziali funzionalita
ma di difficile controllo da parte dei pazienti
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Utilizzando la mano robotica Giungere ad una protesi innovativa
SoftHand come piattaforma di base con alte funzionalita e costo contenuto
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Controllo EMG tradizionale
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Controllo EMG Avanzato
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